






508

ДОКЛАДЫ АКАДЕМИИ НАУК  том 467  № 5   2016

АВАКОВ, МАГАРИЛ�ИЛЬЯЕВ

(·) существует окрестность W1 нуля в  × 
такая, что для любого y = (y1, y2) ∈ W1 найдется про�
цесс (xy(·), uy(·)), удовлетворяющий условиям (4) и

для которого xy(·) ∈ W, (xy(t0), xy(t1)) ≤ y1 и (xy(t0),
xy(t1)) = y2. 

Те о р е м а  4 (о локальной управляемости).
/��
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’� (3)–(6). ��%$� ���� ����������� ���
��� (ϕ, , )
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�’!� ( (·), (·)), 
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!��;�� ���������� �
����
��;�� ���)���� ( (·), (·)). 

Выше было сказано, что теорема 3 есть след�
ствие как теоремы 1, так и теоремы 2. Учитывая
приведенную расшифровку условий регулярности

для системы (ϕ, , ), легко заметить, что из теоре�
мы 4 непосредственно следует принцип максиму�
ма Понтрягина для задачи (3)–(6). Действительно,
если ( (·), (·)) – оптимальный процесс в этой за�

даче, то расширенная система (ϕ, , ), где  = ( ,

, ..., )T, не может быть управляема относи�
тельно этого процесса. Следовательно, она нере�
гулярна в точке ( (·), (·)), т.е. для данной точки
выполняется принцип максимума Понтрягина.

Отметим также, что из расшифровки теоремы 1
для задачи (3)–(6) нетрудно получить в регуляр�

ном случае для данной задачи необходимые усло�
вия минимума второго порядка в форме, приве�
денной в работе [7].

Работа выполнена при финансовой поддержке
Российского фонда фундаментальных исследова�
ний (гранты № 14–01–00456, 14–01–00744).
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